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Abstract of WO02085S68 

The invention relates to a power screwdriver, 
connprising a drive device arranged in a holding 
part (10). An output device (20) is mechanically 
connected to the drive device, for instance, by 
means of a planetary gear. A decoupled sensor 
device is also provided in the drive device for 
receiving measuring data, for instance, torque 
and angle of rotation. According to the invention, 
the sensor device is connected to a control 
device (32) integrated into the power screwdriver. 
The control device is suitable for transmitting 
stored setpoint values to the sensor device and 
actual values measured in the sensor device 
(32). 
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(57) Abstract: The invention relates to a power screwdriver, comprising a drive device arranged in a holding part (10). An output 
^ device (20) is mechanically connected to the drive device, for instance, by means of a planetary gear. A decoupled sensor device is 

also provided in the drive device for receiving measuring data, for instance, torque and angle of rotation. According to the invention, 
%f) the sensor device is connected to a control device (32) integrated into the power screwdriver. The control device is suitable for 
tCl transmitting stored setpoint values to the sensor device and actual values measured in the sensor device (32). 
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(57) Zusammenfassuag: Ein Drehschrauber weist eine in einem Halteteil (10) angeordnete Antriebseinrichtung auf. Mit der An- 
)^ triebseinrichtung ist eine Abtriebseinrichtung (20) mechanisch, beispielsweise durch ein Planetengetriebe, verbunden. An der An- 
triebseinrichtung ist femer eine entkoppelte Sensoreinrichtung zur Aufnahme von MeBdaten, wie beispielsweise dem Drehmoment 
^ und dem Drehwinkel, vorgesehen. Die Sensoreinrichtung ist mit einer erfindungsgemMB in den Drehschrauber integrierten Steuer- 
^ einrichtung (32) verbunden. Die Steuereinrichtung ist zur Ubermittlung gespeicherter Soll-Werte an die Sensoreinrichtung sowie 
1^ gemessener Ist-Werte an die Steuereinrichtung (32) geeignet 
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Drehschrauber 

Die Erfindung betrifft einen Drehschrauber, insbesondere einen Drehschrauber 
mit elektrischem Antrieb. 

Drehschrauber mit elektrischem Antrieb weisen eine Antriebseinrichtung, wie 
beispielsweise einen Elektromotor, und. eine uber ein Getriebe u.dgl. mit der 
Antriebseinrichtung mechanisch verbundene Abtriebseinrichtung auf. Die 

■ • • 

Abtriebseinrichtung weist ubiicherweise einen im Querschnitt quadratischen 
Weiienstutzen auf, auf den beispielsweise.eine SchlusselnuS aufstecl<bar ist. Zur 
Ubertragung groBer Drehmomente ist das die Abtriebseinrichtung umgebende 
Gehause haufig mit einem St0tzfu6 verbunden. Hierdurch wird beim Betatigen 
des Drehschraubers ein Gegenmoment erzeugt. 

Zur Bestimmung eines beinn Schrauben auftretenden Drehmoments ist es 
bel<annt, an der Abtriebseinrichtung eine Sensoreinrichtung zur Aufnahme des 
Drehmoments vorzusehen. Aus DE 43 07 131 C2 ist ein derartiger Drehschrauber 
mit elel<tronischer Drehmomentbegrenzung bel<annt. 

Die Sensoreinrichtung ist ubiicherweise uber Kabel zur Daten ubertragung mit 
einem Anzeigegerat und einem Auswertegerat sowie ggf. einem Computer 
und/oder einem Drucl<er verbunden. Im quasi stationaren Betrieb derartiger 
Drehschrauber, wie beispielsweise beim Einsatz von Drehschraubern an 
FertigungsstraBen, sind somit entsprechende Anzeigegerate u.dgl. stationar 
vorgesehen und uber ein Kabel mit dem Drehschrauber verbunden. 
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Beim mobilen EInsatz derartiger Drehschrauber, wie belsplelsweise auf 
Baustellen, ist es daher erforderlich, stets zusatzlich zu dem Drehschrauber auch 
ein entsprechendes Anzeigegerat u.dgl. mitzufuhren. HIerdurch Ist das 
Einsatzgebiet derartiger Drehschrauber stark beschrSnkt. Insbesondere werden 
die zwischen der Sensoreinrichtung und dem Anzeigegerat u.dgl. vorhandenen 
Kabel bei mobiiem Betrieb haufig beschadigt. Der mobile EInsatz derartiger 
Drehschrauber ist daher SuBerst aufwandig. Die mitzufOhrenden Anzeige- und 
Steuergerate sind sehr schwer und unhandlich. Der EInsatz derartiger 
Drehschrauber mit nur einer Person Ist daher beispielswelse auf einem Gerust 
nicht moglich. 

Untersuchungen haben ergeben, dass zusatzlich zu dem Drehmoment auch der 
Drehwinkel gemessen werden sollte. Durch die Messung des Drehwinkels Iri 
Kombinatlon mIt dem Drehmoment Ist es moglich, die von der Schraube 

* 

aufgebrachte Haltekraft genauer zu bestinimen. Dies hat zur Folge, dass bel der 
Auslegung der Schrauben mit gerlngeren SIcherhelten gerechnet werden kann. 
Dies hat Materlalelnsparungen zur Folge. Die Aufnahme des Drehwinkels Ist 

A. 

ebenfalls iiber geelgnete mit der Abtrlebseinrlchtung verbundene Sensoren 
moglich. Die gemessenen Drehwinkel werden sodann ebenfalls an eIn mit dem 
Drehschrauber iiber ein Kabel verbundenes Anzeigegerat o.dgl. iibermlttelt. 

Mit Hllfe der Steuerelnrichtung, beispielswelse einem Computer, ist es bei quasi 
stationarem EInsatz von Drehschraubern auch moglich, Daten, wie beispielswelse 
das geforderte Drehmoment oder den geforderten Drehwinkel, mit von der 
Sensoreinrichtung gemessenen Daten zu vergleichen und den Drehschrauber 
entsprechend zu steuern. Durch die Steuerelnrichtung konnen somit geforderte 
Soll-Werte mit von der Sensoreinrichtung gemessenen, an die Steuerelnrichtung 
ubermittelten Ist-Werten verglichen werden. Diese Daten sind z.B. zur Erstellung 
eines Prufprotokolls erforderiich. 



wo 02/085568 



PCT/EP02/04183 



- 3 - 

Aufgabe der Erfindung ist es, einen Drehschrauber, der eine Sensoreinrichtung 
zur Aufnahme von MeSdaten, insbesondere des Drehmoments und des 
Drehwinkels, aufweist, zu schaffen^ mit dem ein mobiler Einsatz moglich Ist. 

Die Losung der Aufgabe erfolgt erfindungsgemaB durch die Merkmale des 
Anspaichs 1 bzw. 5. 

Der erfindungsgemaBe Drehschrauber weist eine Antrlebseinrichtung sowie eine 
mit der Antriebseinriclitung mechanisch verbundene Abtriebseinrichtung auf. Bei 
der mechanischen Verbindung handelt es sich beispielswelse urn ein fiir die 
Erzeugung groBer Momenten geeignetes Planetengetrlebe. Ferner ist mit der 
Abtriebseinrichtung eine Sensoreinrichtung zur Aufnahme von. Messdaten, 
insbesondere des Drehmoments und des. Drehwinkels, verbunden. GemaB einer 
ersten Ausfiihrungsform der Erfindung Ist mit der Sensoreinrichtung eine In den 
Drehschrauber integrierte Steuereinrichtung verbunden. Die Steuereinrichtung 
weist einen Datenspeicher auf, der z.B. zum Speichern geforderter Soll-Werte 
und von der Sensoreinrichtung gemessener Ist-Werte dient. 

Da die Steuereinrichtung erfindungsgemaB . in den Drehschrauber Integriert ist, 
sind keine Datenubertragungen zu einer externen Steuereinrichtung erforderiich. 
Das Vorsehen von frelllegenden KabeIn zur Verbindung der Sensoreinrichtung mit 
einer externen Steuereinrichtung, die bei dem Betrieb eines Drehschraubers 
haufig beschadigt werden, ist somit nicht mehr erforderiich. Auch das Mitfiihren 
einer zusatzllchen, schweren externen Steuereinrichtung ist nIcht mehr 
erforderiich. Dies fiihrt dazu, dass der erfindungsgemaBe Drehschrauber fur den 
mobilen Einsatz sehr gut geeignet ist. 

Eine besonders bevorzugte Ausfiihrungsform des Drehschraubers weist ein die 
Antrlebseinrichtung aufnehmendes Halteteil auf. Das Halteteil weist zum 
Handhaben des Drehschraubers einen Griffteil o.dgl. auf. Bei Drehschraubern, 
mit denen hohe Drehmomente ubertragen werden konnen, ist eine mechanische 



wo 02/085568 



PCT/EP02/04183 



- 4 - 

Entkopplung des Halteteils von der Abtriebseinrichtung bekannt. Das Halteteil ist 
somit gegenuber der Abtriebseinrichtung frei drehbar. Dies hat zur Folge, dass an 
der Abtriebseinrichtung auftretende Momente nicht auf das Halteteil und somit 
nicht auf den Benutzer ubertragen werden. ErfindungsgemaB ist die 
Steuereinrichtung vorzugsweise in dem Halteteil integriert. Gegenuber der 
Anordnung der Steuereinrichtung im Bereich der Abtriebseinrichtung hat dies den 
Vorteil, dass weiterhin eine schlanke Abtriebseinrichtung realislerbar ist. 
HIerdurch ist die ZugSngllchkeit zu schwer zugangllchen Schrauben verbessert. 
Ferner hat das Anordnen der Steuereinrichtung ann Halteteil den Vorteil, dass ein 
ggf. mit der Steuereinrichtung verbundenes Anzeigemittel fOr den Benutzer gut 
sichtbar angeordnet werden kann. 

Urn ein gutes Ablesen zu ermoglichen,. kann die Steuereinrichtung auch mit 
einem externen tragbaren Handgerat verbunden sein. Das Handgerat umfasst 
beispielsweise eIne Elngabeelnrichtung; wie eIne Tastatur, sowie eine 
Anzeigeeinrichtung. Das tragbare Handgerat, das vorzugsweise maximal die 
GroSe einer Zigarettenschachtel oder einer Oblichen Fernbedienung o. A. 
aufweist, kann somit auf einfache Weise mit einer Hand bedient werden. Es 
handelt sich bei dem Handgerat somit vorzugsweise um ein Einhand-Handgerat. 
In dem tragbaren Handgerat konnen auch Telle der Steuereinrichtung, wie 
beispielsweise ein zusStzlicher DatentrSger o.dgl., vorgesehen sein. Ein 
derartlges tragbares Handgerat ist entweder iiber Funk oder mit einem Kabel mit 
der Steuereinrichtung, d.h. vorzugsweise mit dem Halteteil, des Drehschraubers 
verbunden. Ferner kann an dem Drehschrauber eine Halterung vorgesehen sein, 
in die das Handgerat eingelegt werden kann, so dass das Handgerat 
beispielsweise durch eine Idsbare Rastverbindung o.dgl. mit dem Drehschrauber 
verbunden ist. Es ist ferner moglich, individuelle tragbare HandgerSte 
vorzusehen, so dass jedem Benutzer ein Individuelles Handgerat zugeordnet ist. 
Dieses ist iiber eine Steckverblndung o.dgl. mit dem Drehschrauber losbar 
verbunden. Durch das Verbinden. des Handgerates mit dem Drehschrauber 
erfolgt somit automatisch eine Identifizierung des Benutzers. Ferner 1st es 
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moglich, an diesem Handgerat, unabhangig von dem Drehschrauber, 
Dateneingaben vorzunehmen. Hierzu weist das Handgerat vorzugsweise 
zusatzlich zu der Steuereinrichtung einen Datenspeicher auf. Die GroSe und das 
Gewicht des tragbaren Handgerats sind vorzugsweise derart gering, dass das 
Handgerat am Korper des Bedieners tragbar ist. Beispielsweise l<ann das 
Handgerat am Giirtel befestigt oder in die Hosentasche gestecl<t werden. 

Bei einer zweiten bevorzugten Ausfufirungsform ist die gesamte 
Steuereinriclitung in einem tragbaren Handgerat angeordnet. Das tragbare 
Handgerat weist einen Datenspeicher auf und ist uber Funk oder mit einem Kabel 
mit dem Drehschrauber verbunden. Diese bevorzugte Ausfufirungsform hat den 
Vorteil, dass das Handgerat eine GroBe und ein Gewicht aufweist, so dass es 
leicht am Korper mitgefuhrt werden l<ann. Das Handgerat weist vorzugsweise 
wiederum die GroSe einer Zigarettenschachtel o.dgl. auf und kann somit 
beispielsweise am Gurtel oder in der Hosentasche mitgefuhrt werden. Um im 
Bereich der Abtriebseinrichtung zusatzlich zur Sensoreinrichtung keine weiteren 
Einrichtungen vorsehen zu mOssen und somit einen mogllchst schlanken Aufbau 
der Abtriebseinrichtung vomehmen zu kSnnen, ist das Handgerat vorzugsweise 
mit der Antriebseinrichtung verbunden. 

Da die Sensoreinrichtung zur Aufnahme der Messdaten an der 
Abtriebseinrichtung vorgesehen sein muss, ist vorzugsweise zwischen dem 
Halteteil und der Abtriebseinrichtung eine drehungsunabhanglge 
Datenubertragungseinrichtung vorgesehen. Es handelt sich somit um eine 
Datenubertragungseinrichtung, durch die. unabhangig von der Stellung des 
Halteteils gegeniiber der Abtriebseinrichtung eine Datenubertragung moglich Ist. 
Somit Ist auch wShrend dem Betrieb des Drehschraubers eine Datenubertragung 
zwischen der Sensoreinrichtung und der Steuereinrichtung mSgllch. 

* 

Bei der Datenubertragungseinrichtung handelt es sich vorzugsweise um 
Schleifkontakte. Diese sind vorzugsweise in dem Sicherheitsdrehgelenk, das 
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zwischen dem Halteteil und der Abtriebselnrlchtung vorgesehen sein kann, 
angeordnet. 

Ebenso kann es sich bel der Datenubertragungseinrichtung urn MIttel zur 
beriihrungslosen Dateniibertragung handein, HIerbei erfolgt die 
Datenubertragung telemetrisch iiber Funk, Magnetwellen o. A. 

Bel einer besonders bevorzugten Ausfuhrungsform 1st die Steuereinrichtung 
und/oder das Handgerat ferner mit einer Schnittstelle zur Datenubermittlung 
verbunden. Uber die Schnittstelle 1st die Steuereinrichtung mit einem externen 
Rechner und/oder Drucker verbindbar. Hierbei ist es moglich, aus der 
Steuereinrichtung die belspielsweise wahrend eines Einsatzes des 
Drehschraubers auf einer Baustelie erfassten Ist-Werte an einen Rechner zur 
Weiterverarbeitung zu ubermitteln. Zusatzllch kann ein unmlttelbarer Anschluss 
der Steuerungseinrichtung an einen Drucker moglich sein, so dass die ermittelten 
Ist-Werte, belspielsweise in Form eines Priifprotokolls, unmittelbar, z.B. nach 
einem Tagewerk, ausgedruckt werden konnen. 

Vorzugswelse konnen iiber diese Schnittstelle auch geforderte Soll-Werte an den 
Datenspeicher der Steuereinrichtung ubermittelt werden. Es ist somit 
belspielsweise moglich, vor dem Verwenden des erflndungsgemaBen 
Drehschraubers auf einer Baustelie oder bei einem anderen mobllen Einsatz die 
fur diese Verwendung geforderten Soll-Werte fur bestimmte Verschraubungen 
eines Tagewerks zu spelchern. Belspielsweise konnen diese Soll-Werte auf dem 
externen Rechner ermittelt oder bereitgestellt werden. Vor dem Verwenden des 
erflndungsgemaBen Drehschraubers ist sodann lediglich eine Ubermittlung der 
entsprechenden Daten in den Datenspeicher der Sensoreinrichtung oder des 
Handgerates erforderlich. Wahrend des Einsatzes konnen diese Daten sodann 
unmittelbar zur Steuerung des Drehschraubers und zum Vergleich mit von der 
Sensoreinrichtung gemessenen Daten verwendet werden. Hierzu ist 
vorzugswelse ein Anzeigemittel an dem Halteteil des Drehschraubers 
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vorgesehen. Das Anzeigemlttel weist zum Einstellen des Benutzungsfalls eine 
Meniisteuerung o.dgl. auf. Mit Hilfe der erfindungsgemaSen Steuereinrichtung ist 
es daher nicht mehr erforderlich, unmittelbar vor Ort die Soll-Werte, wie 
belsplelsweise das erforderllche Drehmoment der Maschine, einzustellen. Da die 
Soll-Werte erfindungsgemaB In dem Datenspeicher der Steuereinrichtung oder 
des Handgerates abgelegt sind, ist eine Fehleingabe von Daten vermieden. 

Die erfindungsgemaB mogliche Vorprogrammierung der Steuereinriclntung, 
belsplelsweise mittels eines Laptops oder eines geelgneten Computers durcii eine 
befugte Person, erspart somit Programmlerarbeiten auf der Baustelle und 
verringert die Gefahr von Fehlern. Fehlprogrammierungen durch nicht 
autorlsierte Personen l<onnen belsplelsweise mittels eines Passworts oder Codes 
vermieden werden. Auf Grund des Vorsehens einer In den Drehschrauber 
Integrierten Steuereinrichtung oder eines mit dem Drehschrauber verbundenen 
tragbaren HandgerStes kdnnen fur Indivldiielle Anwendungsberelche Daten mit 
gemessenen Ist-Werten vergllchen und bearbeitet werden. Es Ist ferner mogllch, 
je nach Arbeitsgeblet einer Firma, unterschiedliche Software In . der 
Steuereinrichtung zu speichem. 

Nachfolgend wird die Erfindung anhand einer bevorzugten Ausfuhrungsform 
unter Bezugnahme auf die anilegenden Zelchnungen nSher eriautert. 

Es zelgen : 

Fig. 1 eine schematische Seltenansicht einer ersten bevorzugten 

Ausfuhrungsform des erflndungsgemaBen Drehschraubers, 

■ 

Fig. 2 eine schematische Ruckanslcht des In Fig. 1 dargestellten 

Drehschraubers In RIchtung des Pfells II, 

Fign. 
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Fig. 6 eine schematische Seitenansicht einer zweiten bevorzugten 

Ausftihrungsform des erfindungsgemaSen Drehschraubers. 

Der dargestellte Drehschrauber weist ein Halteteil 10 auf, in dem innerhalb eines 
Gehauses 12 eine elektrische Antriebseinrichtung vorgesehen ist. Diese ist Uber 
ein Kabel 14 mit einer Stromquelle verbunden und uber Schalter 16,18 regelbar. 
Die in dem Gehause 12 vorgesehene Antriebseinrichtung Ist iiber ein ferner in 
dem Halteteil 10 vorgesehenes Planetengetriebe mit einer Abtrlebseinrlchtung 20 
verbunden. Die Abtriebseinrichtung 20, die mit Hilfe eines Schaltrings 22 
schaltbare Zwischengetriebe aufwelst, ist mit einem im Querschnitt 



quadratischen Ansatzstutzen 24 verbunden. Auf den Ansatzstutzen 24 sind 
belspielsweise Schiiisselnusse aufsteckbar. Zur Erzeugung eines Gegenmoments 
beim Schrauben ist ein StutzfuB 28 belspielsweise (iber eine Verzahnung eines 
Gehauses 26 mit der Abtriebseinrichtung 20 verbunden. 

Das Halteteil 10 ist bel dem dargestellten Ausfiihrungsbeisplel gegenuber der 
Abtriebseinrichtung 20 drehbar. Hierzu Ist zwischen dem Halteteil 10 und der 
Abtriebseinrichtung 20 ein Sicherheitsdrehgelenk 30 vorgesehen. Durch das 
Sicherheltsdrehgelenk 30 ist es unabhangig von der Stellung und dem Betrieb 
der Abtriebseinrichtung 20 moglich, das Halteteil 10 um bis zu 360° zu drehen. 

Die Abtriebseinrichtung ist mit einer innerhalb des Gehauses angeordneten und 
ggf. abnehmbaren Sensorelnrichtung verbunden. Bei der Sensorelnrichtung 
handelt es sich um eine iibliche Sensorelnrichtung zum Messen eines 
Drehmoments sowie eines Drehwinkels. Ggf. konnen von der Sensorelnrichtung 
auch zeltliche Veriaufe des Drehmoments oder andere Messdaten, wie z.B. 
grafische Aufzeichnungen, aufgenommen werden. Die von der Sensorelnrichtung 



wo 02/085568 



PCT/EP02/04183 



- 9 - 



aufgenommenen MeBdaten werden an eine Steuereinrichtung 32 iibermittelt. Die 
Steuereinrichtung 32 1st mit dem Halteteil 10 verbunden.. Die Steuereinrichtung 
32 ist somit zusammen mit dem Halteteil 10 gegeniiber der Abtriebseinrichtung 
20 mechanisch entkoppelt bzw. frei drehbar. Zur Datenubertragung zwischen der 
an der Abtriebseinrichtung 20 vorgesehenen Sensoreinrichtung und der 
Steuereinrichtung ist im Bereich des Sicherheitsdrehgelenks eine 
Datenubertragungseinrichtung vorgesehen, die drehungsunabhangig ist. Dies 
bedeutet, dass auch be! Auftreten von Drehungen zwischen der 
Abtriebseinrichtung 20 und dem Halteteil 10 wahrend des Betriebs des 
Drehschraubers eine Datenubermittlung zwischen der Sensoreinrichtung und der 
Steuereinrichtung 32 rndglich ist. A(s drehungsunabhangige 
Datenubertragungseinrichtung kann beispielsweise ein Schleifkontakt oder eine 
beriihrungslose Datenubertragung vorgesehen sein. 

Die Steuereinrichtung 32 ist vorzugsweise abnehmbar mit dem Halteteil 10 
verbunden. Es ist somit beispielsweise moglich, fur einzelne 
BearbeitungsauftrSge unterschledliche Steuerelnrichtungen zu verwenden, so 
dass eine gesonderte Speicherung der einzelnen auf einen Auftrag bezogenen 
Daten erfolgt. Ferner ist die Steuereinrichtung vorzugsweise mit einer 
Schnittstelle 34 versehen. Uber die Schnittstelle 34 ist die Steuereinrichtung 32 
mit einem externen Rechner und/oder Drucker verbindbar. Bei der Verbindung 
mit einem Rechner ist eIn Datenaustausch zwischen der Steuereinrichtung 32 
und dem Rechner moglich. Mit Hilfe des Rechners konnen somit wahrend einer 
Bearbeitung von der Sensoreinrichtung aufgenommene und in einem 
Datenspeicher der Sensoreinrichtung gespeicherte Daten an den Rechner 
iibermittelt werden. Ebenso konnen von dem Rechner Daten, wie beispielsweise 
Soll-Werte von Drehmomenten und Drehwinkein, in den Datenspeicher der 
Steuereinrichtung 32 eingelesen werden. Durch ein Verbinden der 
Steuereinrichtung 32 mit einem Drucker ist beispielsweise das Ausdrucken eines 
Prufprotokolls, tabellarischer Soil- und Ist-Wert:e, Drehmomentveriaufe etc. 
moglich. Dies ist auch unmittelbar vor Ort:, z.B. auf der Baustelle, moglich. 



wo 02/08SS68 



PCT/EP02/04183 



- 10 - 

Die mit der Abtriebseinrlchtung 20 verbundene Sensorelnrichtung ist 
vorzugsweise ebenfalls abnehmbar mit der Abtriebseinrichtung 20 verbunden. 
Dies hat den Vorteil, dass die Wartung der Sensorelnrichtung erhebllch elnfacher 
ist. Ebenso konnen durch die Austauschbarl<eit der Sensorelnrichtung 
unterschiedliche Sensoreinrichtungen verwendet werden, mit denen 
unterschiedliche Daten gemessen werden l<6nnen. Der Aufbau der einzelnen 
Sensoreinrichtungen ist somit technisch einfacher. Auf Grund der 
Austauschbarl<eit der Sensoreinrichtung l<ann diese abgenommen werden, wenn 
die Gefahr von Beschadlgung besteht. 

Anstelle des hier dargestellten, uber ein Kabel 14 mit einer Stromquelle 
verbundenen Drehschraubers ist auch . das Vorsehen eines Al<l<us moglich. 
Hierdurch ist die l^obilitat des erfindungsgemaBen Drehschraubers welter 
verbessert. Das anhand des In Fig. 1 dargestellten Ausfiihrungsbeispiels 
beschriebene Prinzip des Integrlerens einer Steuerelnrlchtung in den 
Drehschrauber ist selbstverstandlich auch bel einem Winkel-Drehschrauber 
einsetzbar. 

Zusatzlich ist mit der Steuereinrichtung 32 eine Anzeige 36 verbunden. Auf der 
.Anzeige 36 kann beispielsweise in digitaler Form das aktuelle Drehmoment 
und/oder der aktuelle Drehwinkel dargestellt werden. Auf Grund der Anordnung 
der Anzeige Ist diese von dem Benutzer gut einsehbar. Ferner kann die Anzeige 
dazu benutzt werden, das gewahlte Schrauberanzugsverfahren anzuzeigen. 
HIerzu kann auch eine zusatzliche LED-Anzeige o.dgl. vorgesehen seln. 

Ferner kann uber entsprechende Eingabeelemente eine I^eniiauswahl auf der 
Anzeige 36 dargestellt werden. Fur das Menu konnen sodann beispielsweise 
unterschiedliche Schrauberanzugsverfahren ausgewahit werden. Es ist ferner 
moglich, uber ein derartiges Eingabemittel die Eingabe eInes Codes zu 
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ermoglichen. HIerdurch ist sichergestellt, dass der Drehschrauber nicht von 
unbefugten Personen verwendet wird. 

In den FIgn. 3-5 sind unterschledliche Anordnungsmoglichkeiten 
drehungsunabhanglger Datenubertragungseinrichtungen 38,40 dargestellt. Die 
Datenubertragungseinrichtungen 38,40 smd jeweils zwischen der 
Abtriebseinrlchtung 20 und dem Haltetell 10 angeordnet. 

Bel der In Fig. 3 dargestellten Ausfuhrungsmdglichkelt handelt es sich um zwei 
auBenllegende ringformlge Datenubertragungseinrichtungen 48,30, wobel der mit 
der Abtriebseinriclitung 20 verbundene Ring 40 einen AuBendurchmesser 
aufweist, der geringfiigig klelner als der Innendurclimesser des mIt dem Halteteil 
10 verbundenen auBeren Rings 38 ist. - . • 

« 

In Fig. 4 ist eine der In Fig. 3 dargestellten Ausfuhrungsform afinliche 
Ausfiihrungsform dargestellt, wobel die belden Datenubertragungseinrichtungen 
38,40 innerhalb des Halteteils 10 angeordnet sind und somit Verschmutzungen 
Oder Beschadigungen der DatenObertragungselnrichtungen vermleden sind. 

Bel der In Fig. 5 dargestellten Ausfuhrungsform handelt es sich bel den 
Datenubertragungseinrichtungen 38,40 um zwei einander gegenuberilegende 
flache RInge mIt identlschen Innen- und AuBendurchmessern. MIt derartlgen 
Datenubert:ragungselnrichtungen ist eine kiirzere Bauweise des Drehschraubers 
mogllch. 

GemSB einer zweiten bevorzugten Ausfuhrungsform (Fig. 6) ist das Haltetell 10 
des Drehschraubers mIt einem Handgerat 38 verbunden. Im dargestellten 
Ausfiihrungsbeisplel erfolgt die Verbindung iiber ein Kabel 40, das im Berelch des 
Griffes des Handteils 10 mIt diesem verbunden (st. Die GroBe des Handgerats 48 
Ist derart, dass das Handgerat leicht In eIner Hand gehalten und mIt dieser, 
beispielsweise wie eIn l^oblltelefon o.dgl., bedient werden kann. Das HandgerSt 
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38 weist Eingabemlttel 42, wie eine Tastatur, sowie Anzeigeeinrichtungen 44 auf. 
Ferner ist in dem Handgerat vorzugswelse ein Datenspeicher vorgesehen. 
Zusatzlich kann in dem Handgerat 38 eine Steuereinriciitung vorgesehen sein, 
die der Steuereinrichtung 32 (Fig. 1) entspricht. Das Handgerat 38 ersetzt somit 
ggf. die Steuerung 32 sowie die Anzeige 36 (Fig. 1). Ebenso ist es moglicli, die 
anhand der Fign. 1 und 6 bescliriebenen Ausfuhrungsformen zu l<ombinieren, so 
dass in dem Handgerat beispielsweise nur ein Teil der Steuereinrichtung 
und/oder ein zusatzlicher Datenspeicher vorgesehen sind. 

Die anhand der Fig. 6 beschriebene zweite Ausfiihrungsform der Erfindung l<ann 
selbstverstandiich auch mit den unterschiedlichen Ubertragungsvarianten, die in 
den FIgn. 3-5 dargestellt sind, l<ombiniert werden. Ferner konnen samtliche 
Ausfuhrungsformen auch bei einem Drehschrauber mit Winl<eltrieb vorgesehen 
sein. 

t 
I 



• * 

1 • ;■*••. 
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ANSPRUCHE 

1. Drehschrauber, mit 

einem eine Antriebseinrlchtung aufweisenden Halteteil (10), 

einer mit der Antriebseinrichtung mechanlsch verbundenen 
Abtriebselnrichtung (20), 

einer an der Abtriebseinrichtung (20) vorgesehenen Sensoreinrichtung zur 
Aufnahnne von Messdaten, insbesondere des Drehmoments und des 
Drehwinkels, und 

■ 

■ 

einer die Mefiwerte der Sensoreinrichtung empfangenden, In den 
Drehschrauber integrierten Steuereinrichtung (32) mit Datenspeicher. 

2. Drehschrauber nach Anspruch 1, dadurch gekennzelchnet, dass das 
Halteteil (10) gegenuber der Abtriebselnrichtung (20) frel drehbar ist und 
die Steuereinrichtung (32) Im Halteteil (10) angeordnet Ist, wobel zwischen 
dem Halteteil (10) und der Abtriebseinrichtung (20) eine 
drehungsunabhangige Datenubertragungseinrlchtung (38,40) vorgesehen 
Ist. 

3. Drehschrauber nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzelchnet, dass die 
Steuereinrichtung (32) mit einem externen tragbaren Handgerat (38) 
verbunden ist. 



4. Drehschrauber, mit 

einem eine Antriebseinrichtung aufweisenden Halteteil (10), 
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einer mit der Antriebseinrichtung mechanisch verbundenen 
Abtriebseinrichtung (20), 

einer an der Abtriebseinrichtung (20) vorgesehenen Sensoreinrichtung zur 
Aufnahme von Messdaten, insbesondere des Drehmoments und des 
Drehwinkels, und 

einem die Messdaten der Sensoreinrichtung empfangenden Handgerat (38) 
mit Datenspeicher zur Steuerung des Drehschraubers. 

5. Drehschrauber nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Gr66e und das Gewicht des externen Handgerats derart gewahit ist, dass 
das externe Handgerat am Korper eines Bedieners tragbar Ist. 

4 

6. Drehschrauber nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass das 
HandgerSt (38) mit dem Handteil (10) verbunden Ist. 

7. Drehschrauber nach elnem der Anspriiche 2-6, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Datenubertragungselnrichtung (38,40) Schleifkontakte aufwelst. 

8. Drehschrauber nach einem der Anspruche 2-6, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Dateniibertragungseinrichtung (38,40) Mittel zur beruhrungslosen 
Datenubertragung aufweist. 

9. Drehschrauber nach einem der Anspruche 1-8, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Halteteil (10) ein Anzeigemittel (36), insbesondere zur Anzelge von 
Ist- und Soll-Werten aufwelst. 
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10. Drehschrauber nach einem der Anspriiche 1-9, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Steuereinrichtung (32) mit einer Schnlttstelle (34) zur 
Dateniibermittlung, insbesondere an einen externen Rechner und/oder 
Drucker, verbunden ist. 

11. Dreiischrauber nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Schnlttstelle \m Haltetell integriert ist. 

12. Drehschrauber nach einem der Anspruche 1-11, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Steuereinrichtung (32) in ein Grifftell des Halteteils (10) integriert 
ist. 
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